République Algérienne démocratique et populaire
Ministére de I’enseignement supérieur et de la recherche scientifique

Université Mohamed Chérif Messaadia —Souk Ahras
Faculté des sciences et Technologie-Département de Génie Electrique

SYLLABUS

Annéee Universitaire 2022/2023

v Domaine : Sciences et technologie v'Filiére : Automatique v'Niveaux : L3 ELT

v'Matiére: Installations électriques en automatique v'Unité d'enseignement: UED 3.2 v’ Créd/Coeff: 1/ 1

v'Volume Horaire Hebdomadaire : (Cours : 1 h30 min ) v'VHS: 22h30

v’ Enseignant : CHELLI Zoubir ....................& v'Grade: MCA.....................& ¥'E-mail : zoubbir.chelli@univ_soukahras.dz
PREREQUIS

Electricité générale, systémes asservis continus, électrotechnique fondamentale1l.

OBJECTIFS

Permettre au diplomé d’avoir une idée sur les choix des alimentations électriques installées selon le type
d’environnement, sur la facon de les raccorder au procédé et aux autres éléments du systéme de controle, de
commande.

CONTENU

Chapitrel: Les aimentations éectriques,

Chapitre2: Appareillages pour atmosphére explosives;
Chapitre3: Cablage des instruments.

Mode d’évaluation:
Examen: 100 %.

BIBLIOGRAPHIE

1. Michel Grout et Patrick Salaun, « Instrumentation industrielle », 3éme édition, DUNOD, 2012.



République Algérienne démocratique et populaire
Ministére de I’enseignement supérieur et de la recherche scientifique

Université Mohamed Chérif Messaadia —Souk Ahras
Faculté des sciences et Technologie-Département de Génie Electrique

SYLLABUS

Annéee Universitaire 2022/2023

v Domaine : Sciences et technologie v'Filiére : Automatique v'Niveaux : Licence
v'Matiére: Actionneurs v'Unité d'enseignement: (UEF 3.2.1) v Créd/Coeff: 4/ 2
v'Volume Horaire Hebdomadaire : (Cours : 1 h30 min TD:1 h 30 min ) v'VHS: 45h

v Enseignant : Berairadia .................... & ¥Y'Grade : Professeur.................. & v'E-mail : radia.berai@univ_soukahras.dz
PREREQUIS

Electronique de puissance, Electronique fondamentalel, Electrotechnique fondamentalel.

OBJECTIFS

Ce cours a pour objectif de permettre aux apprenants d’acquérir les connaissances nécessaires au
choix des constituants des parties opératives pneumatiques, hydrauliques, éectriques et thermiques.
Il leur permettra aussi de comprendre les enjeux et les solutions disponibles dans le domaine des
actionneurs en automatismes industriels.

CONTENU

Chapitre 1. Les actionneurs électriques

Le moteur Asynchrone, Le moteur pas a pas, Le moteur a courant continu, La résistance chauffante, La
résistance d’'induction, L’électroaimant.

Chapitre 2. Les actionneurs pneumatiques
Les vérins pneumatiques, Technique du vide : Ventouses, Le Muscle Pneumatique.
Chapitre 3. Les actionneurs hydrauliques

Les vérins hydrauliques, Les vannes, Les pompes.

Chapitre 4. Les actionneurs thermiques

Mode d’évaluation:

Controle continu: 40 % ; Examen: 60 %.

Note TD= (Micro-interrogation (75%) + Devoir a la maison(10%)+ Assiduité (15%))

@ ]l est a signaler aux étudiants les points suivants:
- Assiduité sera comptabilisée sur la base des activités de I’étudiant en séance de : [I Cours [ TD
- Le controéle des présences sera effectué a chaque séance : [1Cours [ TD

BIBLIOGRAPHIE

1. Guy Clerc, Guy Grellet, « Actionneurs éectriques, Modéeles, Commande », Eyrolles, 1999.
2. Gérard Lacroux, « Les actionneurs électriques pour la robotique et les asservissements », 1994.
3. Pierre Mayé, Moteurs éectriques industriels, Dunod, 2011.



4. J. Faisandier, » M écanismes hydrauliques et pneumatiques », Dunod 1999.

5. R. LABONVILLE, « Conception des circuits hydrauliques, une approche énergétique », Editions de
I’Ecole

Poly technique de Montréal 1991.

6. P. MAYE, « Moteurs éectriques pour larobotique », Dunod Paris 2000.

7. Jose RoldanViloria, Aide-mémoire de pneumatique industrielle, Dunod, 2015.
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SYLLABUS

Annéee Universitaire 2022/2023

v Domaine : Sciences et technologie v'Filiére : Automatique v'Niveaux : Licence
v'Matiére: Automatisme industriel v'Unité d'enseignement: (UEF 3.2.2) v Créd/Coeff: 6/ 3
v'Volume Horaire Hebdomadaire : (Cours :3 hOO min TD : 1 h 30 min ) v'VHS: 67h30
v’ Enseignant : Amara korba mohammed cherif ..................... & ¥'Grade : MCA...............& ¥'E-mail : amara_korba@univ_soukahras.dz
PREREQUIS
Notions de base sur le calculateur et la programmation.
OBIJECTIFS

Identifier les éléments technologiques permettant de piloter le fonctionnement et de faire un suivi d'un
systéme automatisé de production, Utiliser les outils de spécification d’'un automatisme industriel en vue de
prévoir une durée de cycle ou une cadence de production.

CONTENU

Chapitre 1. Généralités sur les systemes automatisés (2 semaines)
Chapitre 3. Le Grafcet (3 semaines)
Chapitre 4. Architecture des API (3 semaines)
Chapitre 5. Programmation d’'un API (7semaines)

Mode d’évaluation:

Controle continu: 40 % ; Examen: 60 %.

@ ]l est a signaler aux étudiants les points suivants:
- Assiduité sera comptabilisée sur la base des activités de I’étudiant en séance de : [ ] Cours [ TD

- Le controéle des présences sera effectué a chaque séance : [1Cours [ TD
BIBLIOGRAPHIE
1. 1 Hamdi Hocine, « Automatismes logiques : modélisation et commande », volumes 1 et 2, éditions de L'UMC,
2006.

2. William Bolton, « Les automates programmables industriels », Dunod, 2010.

J.C. Humblot, « Automates programmables industriels », Hermes Science Publications, 1993.

4. Simon Moreno, Edmond Peulot, « Le GRAFCET : conception, implantation dans les automates programmables
industriels », Delagrave, 2009.

5. Kevin Collins, « La programmation des automates programmable [sic] industriels », Meadow Books, 2007.

G. Michel, « Les A.P. 1 : architecture et applications des automates programmables industriels », Dunod, 1988.
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SYLLABUS

Annéee Universitaire 2022/2023

v Domaine : Sciences et technologie v'Filiére : Automatique v'Niveaux : Licence
v'Matiére: Bus de communication v'Unité d'enseignement: (UEF 3.2.2) v Créd/Coeff: 4/ 2
v'Volume Horaire Hebdomadaire : (Cours : 1 h30 min ) v'VHS: 22 :30h
v Enseignant : Berairadia .................... & ¥'Grade : Professeur.................... & v'E-mail : radia.berai@univ_soukahras.dz
PREREQUIS
Notions de bas sur la logique boolienne.
OBIJECTIFS

Ce cours a pour but de permettre a I’étudiant de se familiariser avec les notions de transmission de données
numériques, plus particuliérement les différents types de réseaux existants dans le monde industriel.
L’accent sera mis sur la compréhension des différentes topologies avec leurs avantages et inconvénients vis-
a-vis d’'une installation industrielle donnée.

CONTENU

Chapitre 1. Architecture des réseaux (2 Semaines)
Chapitre 2. Bus de terrain et réseaux locaux industriels (3 semaines)
Chapitre 3. Bus CAN (Controller Area Network) (3 Semaines)
Chapitre 4. : Interface actionneurs capteurs (AS-) (3 semaines)
Chapitre 5. Réseaux de terrain ProfiBus (4 semaines)

Mode d’évaluation:

Examen: 100%.

@ ]l est a signaler aux étudiants les points suivants:
- Assiduité sera comptabilisée sur la base des activités de I'’étudiant en séance de : [1 Cours [ TD

BIBLIOGRAPHIE

1 Pascal Vrignat, « Réseaux locaux industriels - Cours et travaux pratiques », 1999.

Jean-Francois Hérold, Olivier Guillotin, Patrick Anaya, « Informatique industrielle et réseaux », Dunod 2010.

Eric DECKE, « Module de cours, Réseaux Locaux Industriels et Bus de Terrain », polycopie.

Tanenbaum, Andrew, « Réseaux », Dunod 4e édition 2003.

Stéphane Lohier, Dominique Présent, « Transmissions et réseaux », Editions DUNOD

Francis Lepage et al, « Les réseaux locaux industriels », Hermes 1991.

Fred Halsal, “Mutimedia Communications: Applications, Networks, Protocols and Standards”, AddisonWesley,
2001.

http://lysjack.free.fr/jack/RLI.htm.
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République Algérienne démocratique et populaire
Ministére de I’enseignement supérieur et de la recherche scientifique
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Faculté des sciences et Technologie-Département de Génie Electrique

SYLLABUS

Annéee Universitaire 2022/2023

v Domaine : Sciences et technologie v'Filiére : Automatique v'Niveaux : Licence 3
v'Matiére: Capteurs et chaines de mesure v'Unité d'enseignement: (UEF3.2.1) v/ Créd/Coeff: 2/ 1
v'Volume Horaire Hebdomadaire : (Cours : 1 h30 min ) v'VHS: 22h30
v’ Enseignant : Benhaoues Atef ....................& ¥'Grade : MCA.....................& ¥'E-mail : a.benhaoues@univ_soukahras.dz
PREREQUIS
Electricité Générale, Mesures électriques et électroniques.
OBIJECTIFS

Apreés avoir acquis cette unité, I'étudient est censé maitriser les différents éléments constitutifs d'une chaine
de mesure, le principe de base de fonctionnement d’'un capteur et les caractéristiques métrologiques dont il
faut tenir compte lors de l'utilisation et le choix d'un capteur.

CONTENU

Chapitre 1. Notions fondamentales de la mesure

Définition, Synoptique d’'une chalne de régulation industrielle, Capteurs actifs et passifs, Classification des
capteurs.

Chapitre 2. Caractéristiques métrologiques des capteurs

Définition, Etalonnage d’un capteur, Sensibilité, Linéarité, Précision, Sensibilité dynamique.

Chapitre 3. Mesure de température

Introduction a la thermométrie, Thermométrie par résistances, Thermocouple, Thermistance, Pyromeétre.
Chapitre 4. Mesure de pressions

Capteurs par jauges de contraintes, Capteurs a semi-conducteurs.

Chapitre 5. Mesure de niveaux et débits

Capteurs a flotteurs, Capteurs a ultrasons a effet Doppler

Chapitre 6. Capteurs thermiques

Chapitre 7. Mesure des déplacements et vitesse

Codeurs optiques, Codeurs incrémentaux, Capteurs a réluctance variable.

Chapitre 8. Conditionnement des signaux mesurés

Ponts conditionneurs, Amplificateur d’instrumentation, Amplificateur d’isolation, Linéarisation des
caractéristiques statiques des capteurs, Détection d’un signal de mesure modulé en fréquence.

Mode d’évaluation:

Examen: 100 %.

@ ]l est a signaler aux étudiants le point suivant:
- Le controéle des présences sera effectué a chaque séance : (1 Cours

BIBLIOGRAPHIE

1. George Asch et Coll, « les capteurs en instrumentation industrielle », 6éme édition Dunod, 2006.
2. Pascal Dassonvalle, « Les capteurs : 50 exercices et problemes corrigés », Dunod, 2004.

3. Georges Asch, Patrick Renard, Pierre Desqoutte, Zoubir Mammeri, EricChambérod, Jean Gunther,
« Acquisition de données », 3éme édition, Dunod, 2011.



4. FeridBélaid, « Introduction aux capteurs en instrumentation industrielle », Centre de Publication
Universitaire 2006.

5.]. P. Bentley, “Principles of measurement systems”, Pearson education 2005.

6.]. Niard et al, « Mesures électriques », Nathan, 1981.
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Ministére de I’enseignement supérieur et de la recherche scientifique

Université Mohamed Chérif Messaadia —Souk Ahras
Faculté des sciences et Technologie-Département de Génie Electrique

SYLLABUS

Annéee Universitaire 2022/2023

v Domaine : Sciences et technologie v'Filiére : Automatique v'Niveaux : Licence
v'Matiére: Systemes asservis échantillonnés v'Unité d'enseignement: (UEF 3.2.1) v’ Créd/Coeff: 4/ 2
v'Volume Horaire Hebdomadaire : (Cours : 1 h30 min TD:1 h 30 min ) v'VHS: 45h

v’ Enseignant : ROUAIBIAREDA .....................& ¥ Grade : MCB.................... & v'E-mail : r.rouaibia@univ_soukahras.dz
PREREQUIS

Systemes asservis linéaires et continus, Mathématique de base (Algebre, analyse, ...).

OBJECTIFS

- Connaitre les techniques d’échantillonnage et de reconstruction des signaux, Etre capable d’étudier la
stabilité et d’évaluer la précision d'un systeme asservis échantillonné, Appliquer quelques méthodes
d’analyse et de synthése des systemes asservis échantillonnés.

CONTENU

Chapitre 1. Structure d’un systeme de commande numérique (1 Semaine)
Chapitre 2. Echantillonnage des signaux (2 Semaines)
Chapitre 3. Représentation des systemes échantillonnés (3 Semaines)
Chapitre 4. Analyse des systémes échantillonnés (4 Semaines)
Chapitre 5. Synthése des systémes échantillonnés (4 Semaines)

Chapitre 6. Controleur RST (1 Semaine)

Mode d’évaluation:

Controle continu: 40 % ; Examen: 60 %.

Note TD= (Micro-interrogation (80%) + Devoir a la maison(20%)+ Assiduité (20%))

@ ]l est a signaler aux étudiants les points suivants:
- Assiduité sera comptabilisée sur la base des activités de I’étudiant en séance de : ®Cours ® TD
- Le controéle des présences sera effectué a chaque séance : [1Cours ® TD

BIBLIOGRAPHIE

1. ].R.Ragazzini, G. F. Franklin, « Les systémes asservis échantillonnés », Dunod, 1962.

2. Daniel Viault, Yves Quenec'hdu, « Systémes asservis échantillonnés », ESE, 1977.

3. Christophe Sueur, Philippe Vanheeeghe, Pierre Borne, « Automatique des systémes échantillonnés : éléments
de cours et exercices résolus », Technip, 5 décembre 2000.

4. P.Borne. G.D.Tanguv. ]. P. Richard. F. Rotella, I. Zambetalcis, « Analyse et régulation de processus industriels-
régulation numérique », Tome 2-Editions Technip, 1993.

5. Emmanuel Godoy, Eric Ostertag, « Commande numérique des systémes : Approches fréquentielle et
polynomiale », Ellipses Marketing ,2004.
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SYLLABUS

Annéee Universitaire 2022/2023

v Domaine : Sciences et technologie v'Filiére : Automatique v'Niveaux : Licence

v'Matiere: Automates programmables industriels v Unité d'enseignement: (UEM 3.2.1) v Créd/Coeff: 2/ 1
v'Volume Horaire Hebdomadaire : ( TP : 1 h 30 min ) v'VHS: 22h30

v’ Enseignant : Amara korba mohammed cherif ..................... & ¥'Grade : MCA...............& ¥'E-mail : amara_korba@univ_soukahras.dz

PREREQUIS

Cours Automates programmables industriels.

OBJECTIFS

Une fois ayant acquis cette matiere, 'étudiant sera en mesure de comprendre et de mettre en ceuvre un
systeme automatisé de base. Grace aux différentes manipulations, il sera capable de programmer un
automate programmable pour gérer d’'une maniere intelligente et coordonner les actions prévues dans les
cahiers des charges qui lui seront présentés.

CONTENU

TP 1: Prise en main de environnement API (configuration matériel).
TP2: Initiation a Ia programmation en Ladder sous TIA 16

TP3 : les entrées/sorties TOR

TP4 : les entrées sorties analogiques

TP5 : les TIMERS sous Simatic S7

TP6 : les compteurs/décompteurs

TP7 : Contrdle d’une chaudiére

TPS8 : Contréle de niveau d’eau dans un réservoir

Mode d’évaluation:

Controle continu: 100%.

@ ]l est a signaler aux étudiants les points suivants:
- Le contrdle des présences sera effectué a chaque séance de TP

BIBLIOGRAPHIE

1. 1 Hamdi Hocine, « Automatismes logiques : modélisation et commande », volumes 1 et 2, éditions de L'UMC,
2006.

2. William Bolton, « Les automates programmables industriels », Dunod, 2010.

J.C. Humblot, « Automates programmables industriels », Hermes Science Publications, 1993.

4. Simon Moreno, Edmond Peulot, « Le GRAFCET : conception, implantation dans les automates programmables

industriels », Delagrave, 2009.

Kevin Collins, « La programmation des automates programmable [sic] industriels », Meadow Books, 2007.

G. Michel, « Les A.P. 1 : architecture et applications des automates programmables industriels », Dunod, 1988.
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République Algérienne démocratique et populaire
Ministére de I’enseignement supérieur et de la recherche scientifique
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Faculté des sciences et Technologie-Département de Génie Electrique

SYLLABUS

Annéee Universitaire 2022/2023

v Domaine : Sciences et technologie v'Filiére : Automatique v'Niveaux : Licence 3
v'Matiére: Capteurs et chaines de mesure  v'Unité d'enseignement: (UEM3.2) v/ Créd/Coeff: 2/ 1

v'Volume Horaire Hebdomadaire : (Tp: 1 h30 min ) v'VHS: 22h30

v’ Enseignant : Benhaoues Atef ....................& ¥'Grade : MCA.....................& ¥'E-mail : a.benhaoues@univ_soukahras.dz

Objectifs de I’enseignement:

Ces TP permettent aux étudiants d’exploiter et de maitriser les notions théoriques étudiées au
cours. Les enseignants doivent choisir quatre TPs convenables a chaque matiere.

Connaissances préalables recommandées:

Cours Capteurs et chaines de mesure, Cours Actionneurs.

Contenu de la matiére:

TP Capteurs

TP1 : Mesure de température

TP2 : Mesure de pressions

TP3 : Mesure de niveau et débits

TP4 : Mesure photométrique

TP5 : Mesure de vitesse de rotation

TP6 : Conditionneurs de signaux

TP Actionneurs

TP1 : Moteur pas a pas

TP2 : Moteur a courant continu et a courant alternatif
TP3 : Mise en ceuvre d’un systéme pneumatique
TP4 : Servo vérin hydraulique

TP5 : Vanne de réglage

TP6 : Les Actionneurs thermiques

EVALUATION

NOTE TP= (Rapport de TP (25%) + Test final (Examen écrit ou réalisation d’'un montage) (60%) +
Assiduité (25%)

@ ]l est a signaler aux étudiants le point suivant:
- Le contrdle des présences sera effectué a chaque séance de TP

BIBLIOGRAPHIE



République Algérienne démocratique et populaire
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Université Mohamed Chérif Messaadia —Souk Ahras
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SYLLABUS

Annéee Universitaire 2022/2023

v Domaine : Sciences et technologie v'Filiére : automatique v'Niveaux : 3 LMD
v'Matiére: TP Bus de communications et réseaux industriels v'Unité d'enseignement: (UUEM 3.2.1) v’ Créd/Coeff: 1/ 1
v'Volume Horaire Hebdomadaire : (TP: 1 h 30 min ) v/ VHS: 22h30

v’ Enseignant : Brai Radhia v'Grade : MAA v'E-mail : radia.berai@univ-soukahras.dz

Objectifs de I’enseignement:

Le but de ces TP est de mettre en pratique les méthodes et les techniques générales de transmission de
données employées dans les réseaux de communication et comprendre les specificités des réseaux de
terrains utilisés dans | es chaines de production automati sées.

Connaissances préalables recommandées:
Cours Bus de communications et réseaux industriels.

Contenu de la matiére:

Prévoir quelques TPs en relation avec les réseaux industriels selon les moyens disponibles
TP sur le chapitre2 : LES RESEAUX INFORMATIQUE
TP1: Cisco PACKET TRACER (Priseen main du logiciel)
TP2 : Utiliser PacketTracer pour simuler en réseau local en adresse | P statiques ou dynamique.
TP3: Routage statique et RIP
Partie 1 : Configurer I’interface réseau sur un routeur Cisco
Partie2 : Routage statique
TP : initiation labview

EVALUATION

NOTE TP= (Rapport de TP (10%) + Test final du TP (50%) + Assiduité (15%) + mini projet (25%) )

@ ]l est a signaler aux étudiants les points suivants:

- Assiduité sera comptabilisée sur la motivation et I'activité de I'étudiant en séance LITP

- Le contrdle des présences sera effectué a chaque séance : LITP

- Le test final il peut étre : [ Examen Ecrit [ Testsur PC [] Réalisation d’'un montage
BIBLIOGRAPHIE

1. Electronique de puissance, de la cellule de commutation aux applications industrielles. Cours et
exercices, A. Cuniére, G. Feld, M. Lavabre, éditions Castellla, 544 p. 2012.

2. -Encyclopédie technique « Les techniques de I’ingénieur », traité de Génie Electrique, vol. D4 articles.
3. Guy Séguier et Francis Labrique, «Les convertisseurs de I’électronique de puissance - tomes 1 a 4»
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